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Ir hab. inz. Zbigniew Kesy

IOF ZWYyCZajny

1t Mechaniki Stosowanej 1 Energetyki
srsytet Technologiczno-Humanistyczny
1zimierza Putaskiego w Radomiu

RECENZJA
stcpowaniu habilitacyinym wszczetym na wniosek dr inz. Grzegorza Filo w dziedzinie
nauk technicznych w dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn

Recenzja zostata przygotowana na podstawie decyzji Centralnej Komisji do Spraw

1 Tytulow, zgodnie z pismem nr BCK-VI-L-6364/18 o powolaniu koniisji
acyjnej 1 wyznaczeniu recenzentOw, na zlecenie Dziekana Wydzialu Mechanicznego
shniki Krakowskiej prof. dr hab. inz. Jerzego A. Stadka.

-WETKA HABILITANTA

Dr inz. Grzegorz Filo urodzit sie w Olkuszu w 1976 1. Jest absolwentem Wydziatu
micznego Politechniki Krakowskiej. Na tym wydziale w 1999 1. obronil
Sznieniem prace magisterskg pt. Program generujgcy rysunki potgczen Srubowych na
ku Mechanika i Budowa Maszyn w specjalnosci Zastosowanie Informatyki w Budowie
.
W 2003 r. zostal zatrudniony na stanowisku asystenta naukowo-dydaktycznego
ladzie Grafiki i Modelowania Komputerowego w Instytucie Informatyki Stosowanej
atu Mechanicznego Politechniki Krakowskie;j.

Stopien naukowy doktora nauk technicznych Grzegorz Filo uzyskat na Wydziale
micznym Politechniki Krakowskiej w 2005 r. po obronie z wyrdznieniem pracy
skiej] pt. Zastosowanie logiki rozmytej i sieci newronowych do sterowania
‘cjonalnym zaworem przelewowym. Promotorem rozprawy doktorskiej byl dr hab. inz.
d Lisowski, prof. Politechniki Krakowskiej.

W 2006 r. dr inz. Grzegorz Filo ukonczyl studia podyplomowe w zakresie Inzynierii
raniowania na Wydziale Elektroniki, Automatyki 1 Informatyki Akademii Gomiczo-
zej w Krakowie.

Réwniez 2006 r. zostal mianowany na stanowisko adiunkta naukowo-dydaktycznego
tedr Sys ! ! _ rch i Modelowania Komputeror 30 w Instytucie
atyki Stosowanej Wydzialu Mechanicznego Politechniki Krakowskie;j.
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ENA WSKAZANEGO OSIAGNIECIA NAUKOWEGO
'ublikacje naukowe bedace podstaws do oceny

Podstawa wszczgeia przez dr inz. Grzegorza Filo postgpowania habilitacyjnego jest
tawione przez Niego w Autoreferacie osiggniecie naukowe zatytulowane Merodyka
owania hydraulicznych i preumatycznych ukdadow sterowania z wykorzystaniem logiki
fej, ktdre obejmuje:
nografie autorstwa (Grzegorza Filo pod tytutemn Metodyka modelowania hydraulicznych
matycznych ukiadow sterowania z wykorzystaniem logiki rozmytej wydana w 2017 r.
Wydawnictwo Politechniki Krakowskiej, liczaca 138 stron, ktdrej recenzentami byli
. specjalisci w zakresie hydrauliki: prof. dr hab. inz. Ryszard Dindorf oraz prof. dr hab.
ndrzej Kesy.
tykuty naukowe w czasopismach z listy JCR:

_isowski, G. Filo, J. Rajda: Analysis of flow forces in the initial phase of throttle gap
\g in a proportional control valve, Flow Measurement and Instrumentation, voi. 59,

Lisowski, G. Filo: Analysis of a proportional control valve flow coefficient with the
of a CFD method, Flow Measurement and Instrumentation, Volume 53, Part B, March

Lisowski, G. Filo: CFD analysis of the characteristics of a proportional flow control
with an innovative opening shape, Energy Conversion and Management, Vol. 123,

isowski, G. Filo, J. Rajda: Pressure compensation using flow forces in a multi-section
‘tional directional control valve, Energy Conversion and Management, Vol. 103, 2015.
Lisowski, G. Filo: Automated heavy load lifting and moving system using pneumatic
ns, Automation in Construction, Vol. 50, 2015.
tykuly naukowe z listy B zestawionej przez MNISW:

Filo: Modelling of a pneumatic cushion in Matlab-Simulink system, Technical
ctions, 10, 2017.

Filo: Asynchronous buffer read method in development of DAQ application for
ting research of hydraulic systems, Technical Transactions, 2015.
Aisowski, G. Filo: Pressure control in air cushions of the mobile plaiform, Joumnal of
S Powertrain and Transport, Vol. 18, No. 2, 2011.

Lisowski, G. Filo: Zastosowanie logiki rozmytej w inZynierii mechanicznej na
wdzie  hydraulicznego ukladu pozycjonowania fadunku, Czasopismo Techniczne
cal Transactions, nr 4 M/2011/B, 2011.
isowski, G. Filo: Algorithm of heavy-loaded platform positioning with application of
agic, Foundations of Computing and Decision Sciences, Vol. 36, No. 3 4, 2011.
sigzka naukowa w jezyku angielskim E. Lisowski, G. Filo: Direct and advanced
ing in Creo Parametric, wydana przez Wydawnictwo Politechniki Krakowskiej
3, liczaca 372 strony.
a rozdzialty w monografiach:
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zdzial autorstwa E. Lisowski, G. Filo, pod tytulem: Modelowanie systemu
eszczania cigzkich fadunkéw z wykorzystaniem poduszek pneumatycznych, liczacy 10
w monografii Problemy rozwoju maszyn roboczych, wydanej przez Wydawnictwo
hniki £.6dzkiej w2015 r.

«dzial autorstwa G. Filo, pod tytutem Development of software for aiding research in
ra of hydraulic control systems with fuzzy logic and neural nets, liczacy 16 stron,
ografii naukowej Artificial Intelligence Methods, Selected Issues, wydanej w jezyku
kim przez Wydawnictwo ZAPOL, Szczecin w 2010 1.

‘ena ogdlna osiggniecia naukowego

Oceniajgc  wskazane osiggnigcie naukowe kandydata do stopnia doktora
ywanego pod katem zgodnoscl z art. 16 ust. 2 punkt 1 oraz punkt 2 Ustawy z dnia 14
2003 1. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie
(Dz. U. Nr 65, poz. 593, z pézn. zm.) nalezy generalnie stwierdzic, ze jest ono oparte
>bku naukowym uzyskanym po otrzymaniu przez Habilitanta stopnia doktora. Pewne
voscl budzi fakt, Ze tytut pracy doktorskiej Kandydata jest zbiezny z tytulem jednego
ozdzialéw pod tytulem: Metodvka modelowania hydraulicznych i pneumatycznych
w sterowania z wykorzystaniem logiki rozmytej oraz tytutami publikacji I1.2 oraz IL.3.
wiec sadzic, ze elementy pracy doktorskiej, opracowane podczas jej realizacji, zostaty
Ir inz. G. Filo w pewnym stopniu wykorzystane w dalszych jego pracach naukowych.
z drugiej strony postepowanie takie wigze si¢ z rozwojem naukowym pracownika
vego, polegajacym migdzy innymi na wykorzystywaniu nabytych umiejetnosci
waniu poznanej wiedzy. Tak wiec nalezy uznac, ze zasygnalizowane watpliwosci nie
zajg oryginalnosci dorobku Habilitanta po uzyskaniu stopnia doktora.
Monografia autorstwa Grzegorza Filo pod tytulem Metodyka modelowania
licznych i pneumatycznych ukliadow sterowania z wykorzystaniem logiki rozmytej
sie¢ w dyscyplinie naukowej budowa i eksploatacja maszyn. Liczacym sie wkiadem
w ta dyscypling sa aspekty poznawcze zwigzane z utylitarnym wykorzystaniem logiki
ej. Tres¢ monografii jest spdjna tematycznie i w przejrzysty sposéb prezentuje
zenia badawcze, co $wiadczacy o duzych zdolnosciach analitycznych Autora. Wnioski
n sg odpowiednio udokumentowane, wnikliwe 1 eksponuja najistotniejsze dokonania
. Na podkreélenie zashuguje aktualno$é¢ wykorzystywanych publikacji. Przedstawione
mografii  obszerme rozpoznanie literaturowe, obejmujace przeglad dotyczacy
wwania w praktyce teorii logiki rozmytej, systematyzuje i podnosi poziom wiedzy
:su dyscypliny naukowe) budowa i1 eksploatacja maszyn, przyczyniajac sig¢ do jej
/szechnienia. Podzial monografii na rozdzialy i podrozdziaty jest na ogdt uzasadniony
rawny. Watpliwosci jedynie budzi zawartos¢ rozdzialu 5 zatytulowanego
nowanie, ktéry powinien by¢ rozszerzony o wnioski ogdlne. Objetos¢ dysertaci jest
iednio dobrana do jej zakresu merytorycznego, jednak bardziej korzyste dla
ika byloby opublikowanie przez Autora wickszej liczby szczegdlow dotyczacych
e stanowisk 1 ukladéw pomiarowych oraz wynikéw badan. Odnoszac si¢ do strony
kie] monografil nalezy stwierdzié, ze jest zredagowana w sposdb poprawny
ziwie uporzadkowany. Tekst praktycznie nie zawiera bledéw merytorycznych ani
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yjnych. Autor postuguje si¢ poprawnym, zrozumiatym jezykiem technicznym,
>zgcym o Jego duzej erudycji. Materiat ilustracyjny jest dobrany prawidiowo, rysunki
:cia sg czytelne, a podpisy pod rysunkami wihasciwie sformulowane. Zawartosé
ryczng, jak i jakos$€ edytorskg monografii nalezy oceni¢ bardzo pozytywnie.

Udziat Habilitanta w opracowaniu pig¢ciu publikacji w czasopismach z listy JCR oraz
ciu publikacji w czasopismach z listy B zestawionej przez MNiSW jest znaczny
»s10d 35 % do 100 %.

Udzial ten obejmuje dziatania istotne ped wzgledem naukowym, takie jak: budowa
visk laboratoryjnych, zaprojektowanie i uruchomienie uktadéw pomiarowych i ukladow
rania automatycznego, w tym ukladéw sterowania opartych na logice rozmytej,
nie planu badar, przeprowadzenie eksperymentéw, opracowanie modeli
1atycznych 1 programéw komputerowych, przeprowadzenie symulacji, analiza wynikow
eksperymentalnych i symulacyjnych.

Na podkreslenie zastuguje szeroki zakres prac wskazujacy na wysoki poziomi wiedzy
mozliwosci badawcze dr inz. Grzegorza Filo.

Przedstawione w publikacjach badania doiwiadczalne, jak 1 teoretyczne zostalty
1ane zgodnie z obowiazujacymi wymaganiami i normami, zaréwno pod wzgledem
1 pomiaru jak i rejestracji danych pomiarowych, co $wiadczy o duzych umiejetnosciach
cznych Habilitanta. Przedstawiona w artykutach metodyke badan i sposéb ich realizacji
r uzna¢ za w pelni poprawng merytorycznie. Te cze$¢ osiggniecia naukowego
tanta nalezy ocenié¢ bardzo wysoko.

Udziat dr inz. Grzegorza Filo w przygotowaniu ksiazki pt. Direct and advanced
ling in Creo Parametric, wydanej w jezyku angielskim, wynosi 30%. Ksiazka stanowi
y wklad w problematyke komputerowego wspomagania konsiruowania maszyn
muje budowe modeli brylowych czeséei podzespoldw maszyn, analize kinematyki ruch
zegdlnych elementow tych podzespolow oraz analize wytrzymatosci oparta na MES
'ciem nowego, parametrycznego programu do wspomagania komputerowego prac
erskich o nazwie Creo Parametric. Ksiazka wyroznia sie trafnym wyborem materiahu,
zyjnym opisem omawianych zagadnieh oraz dobrze dobranymi i czytelnymi
icjami. Rowniez jakos$¢ edytorska ksiazki stoi na bardzo wysokim poziomie. Kandydat
owal gléwnie istotny dla publikacji rozdziat 12, zatytutowany Design automation using
nferfaces oraz przetlumaczyl calg publikacje na jezyk angielski. Potwierdzona w ten
b znajomodé tego jezyka w stopniu zaawansowanym, pozwalajagcym Habilitantowi na
itowanie skomplikowanych zagadnien technicznych w publikacjach o zasiegu
ywymn, pretenduje Go do ubiegania sie 0 awans naukowy.

Biorac pod uwag¢ zgodno$¢ stanu faktycznego z informacjami podanymi przez
itanta w Autoreferacie nalezy zauwazy¢, ze publikacja V.1 nie moze by¢ uznana za

--ial w monografli, zaréwno ze wzgledu na fakt, iz wydanie to jest zbiorem referatow

rencyjnych, jak 1 na zbyt matg objetos¢ publikacji. Dr inz. Grzegorz Filo jest rowniez
' rozdziatu w monografii V.2 wydane] w jezyku angielskim, jednak naukowe
enie te] publikacji nie jest zbyt duze, ze wzgledu na fakt, iz rozdzial ten w wigkszosci
ra podstawowe informacje dotyczace sterowania z wykorzystaniem logiki rozmytej,
1e¢ w podobny sposéb w rozdziale 2 monografii Metodvka modelowania hydraulicznych
imatycznych ukladow sterowania z wykorzystaniem logiki rozmytej.
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cena merytoryezna osiagniecia naukowego

Przedstawione do oceny osiagniecie naukowe dr inz. Grzegorza Filo jest zwigzane
ramicznie rozwijajacym si¢ zastosowaniem programéw komputerowych do
nagania projektowania i analizy pracy maszyn oraz ich podzespoléw i dotyczy
zystania technik cyfrowych do sterowania uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych,
6lnie zawordw sterujagcych cisnieniem lub natezeniem przepltywu czynnika roboczego.
dniajac podjgcie 1 prowadzenie prac w tym zakresie Autor shusznie podkresla, ze
rowymi korzydciami zwigzanymi z realizacja takich prac moga byé: brak koniecznodci
ry, jako obiektéw badan, skomplikowanych i kosztownych prototypdw oraz uzyskanie
unkowo prosty sposéb poprawy charakterystyk sterowania podzespotéw.

Za gléwny cel swoich dokonan naukowych Kandydat przyjat opracowanie metodyki
owania oraz analizy ukladéw pneumatycznych i hydraulicznych z wykorzystaniem

rozmytej, zmierzajace] do poprawy parametréw modelowanych elementéw oraz
»w. Cel ten zostal poprawnie sformutowany przez Kandydata i odpowiada dziataniom
wym przedstawionym we wskazanym osiggnigciu naukowym, jednak nalezy zauwazy¢,
drzednym efektem prac powinno byé uzyskanie korzystmiejszych charakterystyk
spotdw, a nie poprawa parametrow modelowanych elementow oraz ukiadéw tych
spotow, co nie zawsze jest rdwnoznaczne.

Zmierzajac do  realizacji tak postawionego celu Habilitant prowadzit prace
rezne 2 zakresu Informatyki, Budowy maszyn oraz Mechaniki plyndéw zwigzane
stosowaniem technik cyfrowych. Budujgc modele matematyczne korzystat
gramowania Ansys/Fluent SolidWorks, Inventor oraz interfejsow J-Link i1 Toolkit API
temie PTC Creo. Opracowujgc modele symulacyjne i przeprowadzajac symulacje
val oprogramowanie Matlab-Simulink z modutami dodatkowymi Fuzzy Logic Toolbox,
editor oraz z wlasne oprogramowania symulacyjnego napisanego w jezykach Object
1 Java. Podczas prowadzenia badati doswiadczalnych wykorzystywat oprogramowanie
ew oraz wlasne oprogramowanie napisane w j¢zykach Object Pascal, C++ 1 Java.
dzgc rozwazania naukowe anatizowat wykorzystanie sif hydrodynamicznych w celu
wy charakterystyk rozdzielacza proporcjonalnego, wpltyw parametrow konstrukcyjnych
6w (sztywno$é sprezyn, przekrycie suwaka) na uzyskiwane charakterystyki oraz wptyw
ici wspotczynnika przeptywu na charakterystyki przeplywowe zaworow. Habilitant
dzit tez prace techniczne zwigzane z budowa stanowisk badawczych 1 modyfikacjg
stril  elementéw  wykonawczych  zaworéw, wcelu uzyskania poprawy ich
terystyk.

Prace Habilitanta o charakterze utylitarnym obejmowaly zastosowania opracowanej
yki modelowania pneumatycznych i hydraulicznych uktadéw sterowania do sterowania:

cisnieniem poduszek pneumatycznych z zaworem proporcjonalnym jako elementem

wykonawczym, sterowanym sterownikami cyfrowymi PID oraz opartymi na logice
rozmytej z dwoma rodzajami funkcji przynaleznosci; w rezultacie wprowad: 1a

automatycznego ukladu sterowania zaworem zmniejszylo si¢ zuZzycie powietrza o 70

% do 75 %:;
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zmiang pochylenia wysiggnika zurawia samojezdnego z proporcjonalnym zaworem
przelewowym wykorzystujacym elektromagnes, sterowanym sterownikiem cyfrowym
z logika rozmyta, celem zwigkszenia precyzji ruchu roboczego wysiegnika;
w rezultacie wprowadzenia antomatycznego uktadu sterowania zaworem zniwelowano
wystepowanie oscylacji 1 przecigzen podczas opuszczania fadunku;
doptywem cieklego metalu do krystalizatora, celem poprawy jakoséci sterowanija, na co
pozwolilo zastosowanie sterownika PID rozbudowanego o uklad wykorzystujacy
logike rozmyta; w tym przypadku dokiadnoéci sterowania zwiekszyla sie 0 35% do
40 %;
pozycja sitownika hydraulicznego ze sterownikiem opartym na logice rozmytej,
w celu uzyskania ptynnego ruchu itagodnego wyhamowania ttoczyska; uzyskano
jednostajny przebieg wysunigcia sifownika do ustalonego potozenia koficowego;
opuszczaniem ramienia pily tasmowej 2 proporcjonalnym zaworem przelewowym
wykorzystujacym elektromagnes, w celu uzyskania zalozonego nacisku pity na
przecinany material; zastosowanie uktadu regulacji opartego na logice rozmytej
skrocilo czas przecinania o 20 %.
Na podstawie analizy przedstawionych wyzej publikacji nalezy uznaé, ze znaczny
osiagmig¢ Habilitanta w rozwd]j dyscypliny naukowej budowa i eksploatacja maszyn
. gldwnie na:
opracowaniu metodyki modelowania pozwalajace] na zastosowaniu logiki rozmytej
w ukladach pneumatycznego 1 hydraulicznego sterowania z wykorzystanmiem
oprogramowania komercyjnego, oraz autorskich programéw komputerowych;
potwierdzeniu przydatno$ct opracowanej metodyki w technice przez wskazanie
przykladow jej praktycznego wykorzystania;
wykazaniu w wyniku badan do$wiadczalnych i teoretycznych przewagi sterownikow
wykorzystujacych  logike rozmyta nad typowymi sterownikami, cyfrowymi
1 analogowymi zarowno w ukiadach sterowania pneumatycznego, jak i hydraulicznego
wybranych maszyn;
opracowaniu szeregu wytycznych oraz sformutowanie wielu wnioskéw teoretycznych
1 utylitarnych, bedacych podstawg do dalszych prac naukowych.

Oceniajac caly dorobek naukowy dr inz. Grzegorza Filo, wchodzacy w skiad
tawionego osiagnigcia naukowego, nalezy podkreslic kompleksowe podejscie

tanta do realizowanych =zadan, obejmujace wszystkie elementy dzialan czysto

wych, takich jak analiza, synteza, modelowanie i symulacja, a ponadto fakt
dzenia badan zaréwno na drodze teoretycznej, jak i eksperymentalnej. Opracowanie
alne] 1 nowatorskiej metodyki modelowania pneumatycznych 1 hydraulicznych
)W sterowania opartych na logice rozmyte] z wykorzystaniem nowoczesnego
-amowania 1 najnowsze] aparatury badawczej wskazuje na predyspozycje Habilitanta do
vania 1 realizacji prac naukowych poparte duzg wiedz¢ teoretyczng i swiadezy o Jego

aéci i nieprzecigtnej inwencji twérczej. Istotnym argumentem potwierdzajacym
rwng ocene dr inz. Grzegorza Filo jako wysoko wykwalifikowanego specjalisty
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resie budowy i eksploatacji maszyn, jest opracowywanie ukladéw sterowania dla
;0 rodzaju podzespoldéw maszyn, zapewniajacych poprawe ich osiggow.

Podsumowujac ocene osiggni¢cia naukowego dr inz. Grzegorza Filo nalezy stwierdzié,
10wl ono oryginalny i znaczny wkiad Autora w r0zw6j dyscypliny naukowej budowa
oatacja maszyn ze wzgledu na poszerzenie 1 usystematyzowanie wiedzy, wyznaczenie
h kierunkow rozwoju oraz rozwigzanie probleméw technicznych istotnych dla poprawy
w maszyn 1 zastuguje na wysoka ocene.

OTNA AKTYWNOSC NAUKOWA

cena osiggnieé naukowo-badawezych

Dr inz. Grzegorz Filo jest wspoélautorem 5 publikacji naukowych w czasopismach
y Journal Citation Reports, znajdujacych sie na liScie A Ministerstw Nauki
lnictwa Wyzszego:

myrski, A. Apostolou, J. Biemat, W. Czyzycki, E. Lisowski, G. Filo, et.al. Design of
ward straw tube tracker for the PANDA experiment, Joumnal of Instrumentation, 12,

2 Panda Collaboration Board, including: B. Singh, W. Erni, W. Czyzycki, M.
jala, G. Filo, J. Jaworowski et al. Study of doubly strange systems using stored
stons, Nuclear Physics A 954, 2016.
: Panda Collaboration Board, including: B. Singh, W. Ermni, W. Czyzycki, M.
sala, G. Filo, J. Jaworowski et al. Feasibility study for the measurement of nN transition
ution amplitudes at PANDA in pp — J=yn”, Physical Review D 95, 032003, 2017.
Panda Collaboration Board, including: M. Bragadireanu, M. Caprini, W. Czyzycki,
omagala, G. Filo, J. Jaworowski et al. Feasibility studies of time-like profon
wmagnetic form factors at PANDA at FAIR, Eur. Phys. J. A, 2016.
' Panda Collaboration Board, including: B. P. Singh, P. Brandys, T. Czyzewski,
yzycki, M. Domagala, M. Hawryluk, G. Filo, M. Krawczyk, D. Kwiatkowski, E.
ski, F. Lisowski, et al. Experimental access to transition distribution amplitudes with
INDA experiment at FAIR, The European Physical Joumnal. A, Hadrons and Nuclei :
, Vol. 51, Iss. 8, September 2014.
ant jest réwniez wspolautorem 2 monografit, w ktérych Jego udzial wynosi
iednio 20% oraz 25%:
Lisowski (red.), G. Filo: (red.): Computer aided design in mechanical engineering.
wnictwo Bergen University College, 2010.
-sowski, W. Czyzycki, G. Filo, K. Lazarczyk: Local LNG Station, Computer Aided
1 of components for energy transfer. Wydawnictwo Bergen University College, 2014,
2 innych publikacji, w tym 8 autorskich. Zakres tematyczny tych publikacji jest szeroki
nuje miedzy innymi zagadnienia: fizyki doswiadczalnej, wspomagania komputerowego
towania, sterownikéw opartych na logice rozmytej, monitoringu oraz kontroli.
acje w czasopismach z bazy Journal Citation Reports prezentujg wyniki prac duzego
u i dotycza problematyki z obszaru fizyki doswiadczalnej. Jednak udziat Habilitanta
t pracach jest niewielki (od 0,5 do 3%) i polegal na analizie ukiadu podnoszenia ramy
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. Za najwazniejsze z pozostafych publikacji nalezy uzna¢ autorskie artykuly
wane w CzasopiSmie Technicznym. Poziom merytoryczny przedstawionych
i jest wysoki i mimo stosunkowo nieduzej ich liczby, te cze$¢ dorobku Habilitanta
senié pozytywnie.

abilitant nie posiada osiagnie¢ projektowych, konstrukcyjnych 1 technologicznych,
aez nie jest autorem patentéw miedzynarodowych i krajowych oraz wzorow
ych. Nie przedstawil tez opracowan zbiorowych, katalogdw zbioréw, dokumentacji
wwezych czy ekspertyz.

abilitant uzyskat sumaryczny impact factor wedtug listy Joumal Citation Reports
»,507, a liczba cytowan Jego publikacji wediug bazy Web of Science wynosi 26, przy
Hirscha réwnym 3. Uzyskane przez Habilitanta wskazniki bibliometryczne nalezy
wysokie.

r inz. Grzegorz Filo jestem kierownikiem aktualnie realizowanego projektu
o finansowanego przez MNiSW pt. Zasfosowanie informatyki w modelowaniu
Ji i sterowaniu systemow hydraulicznych i pneumatycznych. Byl tez giéwnym
/ca dwbch krajowych projektow celowych pt. Rodzina stacjonarnych zbiornikéw
iznych oraz Kontener-cysterna do przewozu skroplonego gazu ziemnego LNG w
zdywersyfikowanych dostaw gazu w Polsce. Bierze tez udzial w dwdch projektach
wrodowych HADES oraz PANDA realizowanych w osrodku FAIR-GSI w Darmstadt.
1znaé, ze stopien zaangazowania Habilitanta w realizacje projektéw krajowych
sznych jest duzy.

abilitant otrzymatem wyréznienie ze wzgledu na ostateczny wynik studiéw magisterskich
1agrody zespotowe Rektora PK I stopnia za dziatalno$¢ naukowa obejmujace
e oraz prace badawcze w latach: 2009, 2013, 2015, a takze w 2016 r. zostat
1y przez Prezydenta Rzeczypospolitej Polskiej Medalem Brazowym za Diugoletnia Stuzbe,
za, ze jego osiagniecia sg doceniane w $rodowisku naukowym.

12 dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz informacji o wspélpracy
ynarodowej

Habilitant uczestniczyt w 5 projektach europejskich: jednym finansowanego
ramu Operacyjnego Kapitat Ludzki w ramach Dziatania 4.1.2, trzech finansowanych ze
w UE Poddzialanie 8.1.1. oraz jednego finansowanego z Europejskiego Funduszu
ju Regionalnege w ramach Dzialania 1.1 ,Projekty B+R przedsiebiorstw”,
atanie 1.1.1. Byl réwniez kierownikiemn zespolu realizujacego projekt Learning
ter Programming in Virtual Environment prowadzony przez Helsinki Metropolia
sity of Applied Science, jak réwniez kierownikiem zespotu projektu Near-shoring the
ep in offshoring, prowadzonego przez Hogeschool van Amsterdam w ramach Infensive
mm (IP) Lifelong Learning Program. Obecme realizuje projekt z Programu
;yinego Inteligentny Rozwdj 2014 — 2020 finansowany z Narodowego Centrum Badan
voju. Habilitant jestem rowniez cztonkiem organizacji miedzynarodowej The PANDA
oration Board wramach zespolu z Instytutu Informatyki Stosowanej Politechniki
wskiej od 2013 r. Uczestnictwo w 8 projektach miedzynarodowych oraz w jednym
vm, w tym kierowanie dwoma z nich nalezy oceni¢ bardzo wysoko.
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Dr inz. Grzegorz Filo brat udzial w 1 konferencji zagranicznej oraz 20 konferencjach
wych organizowanych w Polsce. Pelnil tez rézne funkcje w komitetach organizacyjnych
owych konferencji naukowych. Nie uczestniczyl natomiast w komitetach redakcyjnych
:h naukowych czasopism oraz nie byt czlonkiem konsorcjéw i sieci badawczych. Biorac
wage szeroki zakres dziatalnosci naukowej Habilitanta nalezy stwierdzié, ze liczba
'enc)i zagranicznych, w ktorych brat udziat powinna by¢ wigksza.

Habilitant jest odpowiedzialny za przedmioty prowadzone na studiach wszystkich

na Wydziale Mechanicznym Politechniki Krakowskiej, bral tez udzial w kilku
tach dydaktycznych. Odby! starze naukowe, najczesciej dwutygodniowe, w 5
icznych uczelniach. Obecnie realizuje zajecia dydaktyczne na kierunkach: Informatyka
vana, Mechanika i budowa maszyn, Inzynieria wzornictwa przemystowego. Dr inz.
orz Filo jest autorem i wspdtautorem dwoch podrecznikéw akademickich 1 byl
torem 52 prac magisterskich oraz 37 prac inzynierskich. Opiekowal sie studentami
icznymi oraz uczestniczyl w pracach kota naukowego. Popularyzujac nauke brat udziat
ych piknikach naukowych. Natomiast nie prowadzit opieki naukowej nad doktorantamji
rakterze opiekuna naukowego lub promotora pomocniczego. Dziatalnoéé dydaktyczna
tanta nalezy oceni¢ bardzo wysoko.

Dr inz. Grzegorz Filo wykonywal liczne ekspertyzy oraz inne opracowania na
vienie gléwnie z przemyshu. Recenzowal tez 4 publikacje w czasopismach
ynarodowych. Nie recenzowal natomiast projektéw migdzynarodowych i krajowych
nie bral udzialu w zespolach eksperckich. Dziatalno$¢ ekspercka Habilitanta
tpraca w tym zakresie z przemyslem jest na zadawalajagcym poziomie.

3.3. Podsumowanie oceny aktywnoesci naukowej

Na podstawie przytoczonych wyzej informacji stwierdzam, ze aktywno$¢ naukowa
. Grzegorza Filo jest ponadprzecietna, a jego dorobek publikacyjny jest znaczny
tycznie spojny. Wartosci wskaznikow bibliometrycznych zwiazane z tym dorobkiem sg
rysokim poziomie. Dziatalno§¢ w zakresie realizacji projektow, gldownie
ynarodowych oraz praca dydaktyczna Habilitanta zastugujag na wyréznienie.
nowujac aktywnos¢ naukowsy dr inz. Grzegorza Filo nalezy uzna¢, ze jest ona istotna
pelni spelma wymagama konieczne do uzyskania stopnia naukowego doktora
OWanego.

4. WNIOSEK KONCOWY

Po zapoznaniu si¢ z calym dorobkiem dr inz. Grzegorza Filo stwierdzam, zZe
iecie naukowe Habilitanta stanowi znaczny wkiad w rozwdj dyscypliny naukowej
a 1 eksploatacja maszyn a poziom Jego aktywnos¢ naukowej zastuguje na wysoka

Wnosze o kontynuowanie postepowania habilitacyjnego, a wniosek o nadanie dr inz.
nz Filo stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie nauki techmiczne
'plinie budowa i eksploatacja maszyn uwazam za w peini zasadny.



